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BIM und Modell Scanto-Bim : unser Ansatz Auswertung Schlussfolgerung
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BIM und Modell Scanto-Bim : unser Ansatz Auswertung Schlussfolgerung

2 Arten von BIM

»

BIM «wie geplant» .
Erstellung desligitalen Gebaudemodellanhand vorPlanen

BIM «wie gebaut» (villagebim.com)

Erstellung desligitalen Gebaudemodellmit Hilfe einer Bestandsaufnahme
(rétro-conception).

50m ' InsaStrasbourg
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BIM und Modell Scanto-Bim : unser Ansatz Auswertung Schlussfolgerung

Welche Rolle spielt deGeomatiker?

A Zu Beginn: wirklichkeitsgetrelg&rfassung und Verbreitundes
realisierten Gebaudes

A Spater:Auswertung und Aktualisierungles digitalen Modells

A Als Vermessungsexperte kdnnte er ebenfalls die Roll€&aeanten
des digitalen Modells Gbernehmen

1
A Doktorarbeit, gemeinschatftlich von der ANRT und E—
dem Berufsverband dgeéometresExpertdinanziert, -
T , , EEGHETRE-EIPERT
durch unser Team vodelene Mache(fév. 2014 fev. CONSEILLER VALORISER GARANTIR
2017) realisiert. Doktorvater : Pierf&russenmeyer ’
wissenschaftliche Begleitung : Tania Landes anrt
assm::latmn natmna!e
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BIM und Modell Scanto-Bim : unser Ansatz Auswertung Schlussfolgerung

BIM «wie gebaut»

Aufnahmeund Bearbeitung

ﬁ{\ 2 é 2 ' N -‘_"..

Kosolidierungder Wolken(Studentenprojeky 3D Modellisierungbasierendauf den PunktewolkenStudentenprojek}
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ZieleunsererArbeit

Entwicklung eineMethode, welche den Ubergang von der Punktewolke
zumdigitalen Gebaudemodelhutomatisiert. Ziel ist es, das Ergebnis
direkt in einBIM-Modell zu integrieren

Dies beinhaltet:

Drei Schrittg Tang et al., 2010)

- Modellierung detGeometrieder Gebaudeelemente

- Zuweisung eineDbjektkategoriesowie von Eigenschaften fur alle
erfassten Elemente

- Beziehungemzwischen den Elementen herstellen

Berlcksichtigung der Eigenschaften der Punktewoike! et al., 2011)
- Dichteder Punktewolke

- Auftreten vonMasken(Erzeugt Okklusionen)

- Fehlendesemantischdnformation
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Rahmenbedingungener entwickelten Methode

Automatisierung Ubertragbarkeit Qualitat

wRekonstruktion 3D wUbertragbarkeit des wGeometrische
« halbautomatisch» Ansatzes fur andere Qualitat des
Testgebaude Modells

5 sicherstellen
C ldentifikation der

yAY C Definition der zu C Integration von

automatisierenden berlcksichtigen Qualitatskriterien,

Aufgaben Gebéaude Werkzeuge zur
Uberprufung

Berlcksichtigte&sebaude 100m? bis >1000 n#, Blro- und Wohngebaude
keinelndustriegebaud@eder historischeBauten
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BIM und Modell ‘ Scanto-Bim : unser Ansatz ‘ Auswertung Schlussfolgerung

EntwickelteMethode (TheseMacher, 2017)

Punkte-
wolke

(innen)

l SEGMENTIERUNG REKONSTRUKTION

nuages l
des murs ’ :
3 - Reconstruction

de murs et de

nuages des dalles
sols et des
plafonds

4 - Recherche
d’ouvertures

1-Segm. en un nuage
sous-espaces | | parpiece

2 - Segm. et classif.
de segments plans

' '

Fichier au Nuages de points
format .ifc des ouvertures
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BIM und Modell ‘ Scanto-Bim : unser Ansatz ‘ Auswertung Schlussfolgerung

1. Segmentierungn Unterzonen

A Erstellung einesinaren Bildesausgehend von

Segmentation Segmentation einem in Hohe der Decken ausgefihrten Schnittes
en étages ’ en piéces ) ' o
9 n balayages P der Punktewolke, auf einen Plan projiziert
par étage A Vergrosserung des Bereichasf das binare Bild

Se'-“ls Smins h mins Umin, t'(‘o‘t!(f angewendet

ADie Punktewolkenstammenausunterschiedlichen
Lasermessungen

ABestimmungder Bodenhdhemit Hilfe eines
Histogrammesvelches diePunktevertielungun Z
Richtungangibt

AJederPunktewolkewird eine Etagennummer

zugeordnet F

AT o,

plafond

Altitude (m)

r sol

. . . . . T R
1.4 1.2 1 0.8 0.6 0.4 0.2 0
Nombre de points

= distribution des points selon Z un nuage
' I éléments sélectionnés — par pféce +
-~ fréquence d'occurence moyenne (/) Tagung 3DGI OltenT. Landes 13juin 2017 9/20
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2. Segmentierungund Klassifizierungler Plansegmente

Extraction des

segments plans Assemblage
du sol, du plafond = ———J» des segments
et des murs segments plans  plans
¢yde 1 a n piéces des murs
d’'un étage

Sel-”ls . 'n'bmiu-‘ LZ‘]JtSﬁ'( stants, n'bptsrr'xtrurtm
'nbpts,uf-”,.!_fl, t- U;), Qhzy, Kyert; €Emaz, (‘I’.'_‘_‘j:"

Extraktionder PlansegmentevelcheBddenund
Deckerentsprechen

wGrobeExtraktionvon Boderund Deckeausder
Punktewolke

wBestimmungvon 2Horizontalschnitten
- BenutzungeinesHorizontalkriteriums
- Speicherungler 2Schnitteund ihrer Parameter

Extraktionder PlansegmentewelcheWande
beschreiben

wKlassifizierunger restlichenPunktein 2 Kategorien

Wande
sonstigeObjekte

i TR

f “ ““‘f:‘ T
L P AN sl A, |
5m
PunktewolkesinesRaumesachder

Extraktionvon Bodemund Decke

Resultatder Punkteklassifizierun(gonstige
Objektein Rot)

>
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BIM und Modell

Scanto-Bim : unser Ansatz ‘ Auswertung

Schlussfolgerung

Segmentaﬁon 1 Se;gmentatf'on 2

= P Points appartenant aux murs= —>= P Nuage de points resiams=
] [ ] ]
' . _ ! ! . . !
1 Extraction d'une droite = 1 Extraction d'une droite :
1 2| |avec MLESAC H 12| |avec MLESAC 1
= 1 12 )
1 ® [} 1O ]
HEE Extraction d'un plan : 1L Extraction d’un plan :
: = avec MLESAC = : = avec MLESAC :
] [} 1 [}
1 1 ] ]
: | |Enregistrement du plan = : | | Enregistrement du plan :
I si criteres respectés : ! si critéres respectés :
1 1

] [} 1 1
: | Fusion des plans _=- : ‘ Fusion des plans —:—
] 1 ] ]
L T T o4 dassccssteccnaennaans N |

Segments plans — segm. 1

Identifikationder Wandeinnerhalbder

Punktewolke

Kriterien: Parallelitat

Segments plans — segm. 2

Zoom - vue de dessus

Extraktionder dieWandebeschreibenden
Plansegmente

Seminarraum 2 Segmente,
5 Plansegmente

Abstellkammer 1 Segment,
4 Plansegmente

-

Zoom - vue de dessus

und Distanzzwischerden Schnitten

Zusammenfugeder
Plansegmenteler Wande(eine
Farbepro Wand) ¢ ersteEtage des
INSAGeb&udes

.
-

‘V

6. \ ‘
4\1 * h_gie)
B ) - 1
10 \}_\ ﬁn I \ 7 I st 20
5\ R 10 |
0 < 0
5 -10 _—
1120
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3. Rekonstruktionvon Wandenund Decken

nuages
des murs — Description Génération
des murset ~——— d’un fichierau |—§ Fichier au
. format .ifc
nuages des des dalles volumes et format .ifc
- solsetdes —p surfaces au
plafonds format .obj . .
Seuils : €min, €maz: ) VomFormat obj zumFormat ifc
A BenutzungdesProgrammg-reeCAFreeware)
A Erstellungvon Gebaudelementenles Typs
Beschreibungler Elementeim Format obj « Struktur»

und « Wand»

A Validierungder erstellten.ifc Datei

Beschreibunger ElementadesGebaudesm Format.obj ¢ Erste
Etage des INSBebaudes

Anzeigdn BIM VisionDatacomp) . )
Anzeigdn Revit (Autodesk)
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